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	学历
	博士研究生
	职称
	助理研究员
工程师

	邮箱
	sunyifang@whut.edu.cn
	办公地点
	南湖校区土建学院2号楼107室

	研究方向
	飞行器设计与控制、智能感知与自主导航、人工智能工程应用

	项目基本信息

	项目名称
	复杂环境下无人机自主导航与智能避障系统设计

	项目介绍
（300字以内）
	背景与需求：无人机常面临卫星导航不可用、障碍物密集和飞行路径不确定等问题，传统人工操控方式难以满足智能化作业需求。自主导航与智能避障技术是提升无人机环境适应能力和拓展低空应用场景的重要基础。
[bookmark: _GoBack]研究内容：搭建集环境感知、定位导航和路径规划于一体的智能飞行系统。利用深度相机、激光雷达等传感设备获取环境信息，开展三维环境构建、目标识别、航迹规划和动态避障方法探索，实现无人机对复杂空间环境的自主理解与安全飞行。
任务与应用：开展无人机自主巡航和避障实验，完成环境地图构建、自主路径规划和障碍规避功能验证，形成复杂环境下无人机自主导航展示系统，为低空巡检、工程探测和智能作业提供技术支撑。

	预期成果
	1）无人机自主导航实验平台；2）复杂环境三维地图及路径规划结果；3）智能避障飞行演示系统。

	拟招募学生
人数
	2-3人



