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	研究方向
	飞行器设计与控制、智能感知与自主导航、人工智能工程应用

	项目基本信息

	项目名称
	[bookmark: _GoBack]无人机搭载轻型机械臂的空中智能作业系统研究

	项目介绍
（300字以内）
	背景与需求：针对高空作业中人工操作风险高、效率低的问题，本项目面向低空智能作业需求，探索无人机搭载机械臂的空中作业系统。针对传统无人机缺少主动操作能力的问题，研究飞行平台与智能执行机构融合方法，拓展无人机在高空作业中的应用。
研究内容：以多旋翼无人机为基础，集成轻量化机械臂、末端执行机构及视觉感知设备，开展结构设计、三维建模、载荷集成和系统调试，探索飞行稳定控制、机械臂操作及空中作业实现方法，实现无人机由信息采集平台向作业平台拓展。
任务与应用：面向建筑检测、设备维护等场景，开展无人机机械臂实验，完成目标识别、接触检测和简单抓取等功能验证，形成集飞行平台、智能执行机构和工程应用于一体的空中作业机器人方案。

	预期成果
	1）无人机机械臂空中作业实验平台；2）轻量化智能执行机构；3）空中检测与作业功能展示系统。
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	2-3人



